
图纸、夹持力曲线、目录、使
用说明书等技术资料请点击
下面的夹爪图像 
 
 
 
 
 
或浏览器中 
请输入 
https://prod.kiw.co.jp/mtools
/robothand/2np/-npgt.html 

点击图片，视频开始播放 

或浏览器中 
请输入 
https://youtu.be/jpAUDnFhjrA 

最后 NPGT_S的实际演示视频 

异物 

爪 

测量夹持部的直径尺寸，判断有无异物 

检测车床槽加工后有无异物 

在工序间的搬运中自动进行工序内检查 

OP-10 OP-20 

尺寸1(小) 

尺寸2(中) 

尺寸3(大) 

在搬运的同时，根据夹持部的直径对下一工序进行分类 

普通机械卡爪 

机械手不变，可夹持
工件质量变大 

NPGT_S 

狭小的地方也可轻松搬入 

NPGT-S系列为贵公司生产线的工序集中、无人化、省人工、品质的
稳定化、可追溯性的提高、预防保全做出贡献。 

与相似夹持力的通用型相比，最大减少39%的薄型化（与本公司产品相比） 

与相似行程的通用型相比，最大1.6倍的高夹持力（与本公司产品相比） 

此外，NPGT_S系列还具备测长功能，因此仅不仅可以搬运，还
可以进行各种各样的复合作业。 

基准工件 

 

工业机器人            
新的可能性 

薄型2爪平行移动测长机械爪 

NPGT_S 系列 

搬运过程中检测精度 
自动化･省人工･生产性向上 

采用椭圆型活塞，实现了薄型本体和高夹持力。 

https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/2np/-npgt.html
https://youtu.be/jpAUDnFhjrA
https://youtu.be/jpAUDnFhjrA
https://youtu.be/jpAUDnFhjrA

